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前  言

本文件按照GB/T 1.1—2020《标准化工作导则 第1部分：标准化文件的结构和起草规则》的规

定起草。

请注意本文件的某些条款可能涉及专利。本文件发布机构不承担识别专利的责任。

本文件由农业农村部南京农业机械化研究所提出。

本文件由中国农业机械流通协会归口。

本文件起草单位：农业农村部南京农业机械化研究所、河南农有王农业装备科技股份有限公司、

河南省播栽收获农业装备有限公司、遂平县农村社会事业发展服务中心。

本文件主要起草人：
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翻秧式花生挖掘机 作业质量

1 范围

本文件规定了翻秧式花生挖掘机的术语和定义、作业质量要求、检测方法及检验规则。

本文件适用于翻秧式花生挖掘机作业质量的评定。

2 规范性引用文件

下列文件中的内容通过文中的规范性引用而构成本文件必不可少的条款。其中，注日期的引用文件，

仅该日期对应的版本适用于本文件；不注日期的引用文件，其最新版本（包括所有的修改单）适用于本

文件。

GB/T 5262 农业机械试验条件 测定方法的一般规定

NY/T 502 花生收获机 作业质量

3 术语与定义

NY/T 502界定的以及下列术语和定义适用于本文件。

3.1

翻秧式花生挖掘机 peanut digger-inverter

具有多个翻秧盘和导秧杆组成的后翻秧机构，可一次性完成花生植株挖掘、抖土、秧蔓在下荚果朝

上铺放作业的机械。

3.2

地面落果 pods dropped on the ground

作业后脱离花生植株落在地面上的荚果。

3.3

埋果 pods buried beneath the ground

作业后埋在土层内的荚果。

3.4

明果 pods exposed to the air

作业后花生植株上暴露在空气中的荚果。

3.5

非明果 pods not exposed to the air

作业后花生植株上未暴露在空气中的荚果。

3.6

损失率 percentage of lost pods

埋果（3.3）和地面落果（3.2）的质量之和占总荚果质量的百分比。

3.7

翻秧率（荚果离地率） percentage of inverted peanut plants

作业后花生植株上不与地面接触荚果的质量占花生植株上总荚果质量的百分比。
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3.8

明果率 percentage of pods exposed to the air

明果（3.4）的质量占花生植株上总荚果质量的百分比。

4 作业质量要求

4.1 作业条件

4.1.1 试验地应具有代表性，地势应平坦、无障碍物，土壤为沙土、沙壤土或壤土，土壤绝对含水率

8%~15%。
4.1.2 试验样机应符合制造厂提供的使用说明书要求，质量合格，技术状态良好。

4.1.3 机具操作人员应是专业人员或经过专业培训的人员，并严格按照机具使用说明书操作和维护。

4.1.4 花生成熟适收。按照 GB/T 5262 的规定测定土壤坚实度、土壤绝对含水量、株距、垄（行）距。

4.1.5 试验测定区应满足性能试验要求，宽度不小于作业幅宽的 10 倍。

4.2 作业质量

在 4.1 规定的作业条件下，翻秧式花生挖掘机作业质量应符合表 1 的规定。

表 1 翻秧式花生挖掘机作业质量要求

序号 检测项目 单位
作业质量指标

检测方法对应的条款号
覆膜种植花生 未覆膜种植花生

1 翻秧率 % ≥70.0 ≥70.0 5.3

2 明果率 % — ≥40.0 5.3

3 损失率 % ≤3.0 ≤3.0 5.2

4 埋果率 % ≤2.0 ≤2.0 5.2

5 带土率 % ≤20.0 ≤20.0 5.2

5 检测方法

5.1 一般要求

5.1.1 试验样机在使用说明书规定的速度下作业，随机抽取6个小区进行测试，每个小区长度为20m，

宽度为机器作业幅宽。在每个小区内沿长度方向随机取3个小样区，每个小样区长度为2m，宽度为机器

作业幅宽。

5.1.2 随机抽取的6个小区，其中3个小区用于测定翻秧率、明果率，另外3个用于测定带土率、埋果率、

损失率。

5.2 带土率、埋果率、损失率

5.2.1 带土率

收集小区中的花生植株，不得抖动，称其总质量，然后对花生植株进行去土处理，称取土的质量。

按公式（1）计算带土率，取 3个小区即 9个小样区的平均值。
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� = �1

�2
× 100%∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙（1）

式中：

�——带土率；

�1——小区内挖掘出的花生植株中土的质量，单位为克（g）；
�2——小区内挖掘出的花生植株未去土前的总质量，单位为克（g）。

5.2.2 埋果率、损失率

收集小区内地面落果（不含疵果及自然落果）称其质量。收集埋果（不含疵果及自然落果）称其质

量。摘下小区中明果称其质量。按公式（2）和公式（3）计算埋果率、损失率，取 3个小区即 9个小样

区的平均值。

� = �3
�3+�4+�5

× 100%∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙（2）

� = �3+�4
�3+�4+�5

× 100%∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙（3）

式中：

�——埋果率；

�——损失率；

�3——小区内埋果质量，单位为克（g）；
�4——小区内地面落果质量，单位为克（g）；
�5——小区内明果质量，单位为克（g）。

5.3 翻秧率、明果率

摘下小区中不与地面接触的明果，称其质量。摘下小区中与地面接触的明果，称其质量。摘下小区

中不与地面接触的非明果，称其质量。摘下小区中与地面接触的非明果，称其质量。按公式（4）和公

式（5）计算翻秧率、明果率，取 3个小区的平均值。

� = �6+�8
�6+�7+�8+�9

× 100%∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙（4）

� = �6+�7
�6+�7+�8+�9

× 100%∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙∙（5）

式中：

�——翻秧率；

�——明果率；

�6——小区内不与地面接触的明果质量，单位为克（g）；
�7——小区内与地面接触的明果质量，单位为克（g）；
�8——小区内不与地面接触的非明果质量，单位为克（g）；
�9——小区内与地面接触的非明果质量，单位为克（g）。

6 检验规则

6.1 作业质量考核项目
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作业质量考核项目包括翻秧率、明果率、损失率、埋果率、带土率。

6.2 评定规则

对考核项目进行逐项考核，所有项目全部合格，判定翻秧式花生挖掘机的作业质量为合格，否则为

不合格。

____________________________
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